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Many CEN/TC278 and ISO/TC204 WG’s are involved in 
Cooperative Systems Standardisation



M/453 and the EU Action Plan requires strong co‐ordination 
across a wide range of standards



1. Harmonization, Coordination, Cooperation, and Information on ongoing and 
future Cooperative Systems Standardisation Activities

2. Development of specific Standards, e.g.
– CS framework architecture and description of roles and responsibilities in the 

context of cooperative ITS

– PWI 00278266 ITS

Classification and management of ITS applications in a global context

– PWI 00278267 ITS 

Co‐operative system application messages, protocols and profiles

– PWI 00278268 ITS  

ITS application requirements for automatic selection of communication interfaces

– PWI 00278269 ITS  

Definition of LDM concept

The WG16/WG18 Focus cover two main targets for 
Cooperative Systems Standardisation in CEN and ISO



1. Joint 278/WG16‐204/WG18 Meetings
April 19‐20, 2010 – New Orleans, Louisiana, USA

Sept 21‐22, 2010 – Zurich, Switzerland

Nov 1‐2, 2010 – Jeju Island, Korea

March 22‐23, 2011 – Vienna, Austria

April 11‐12, 2011 – Prague, Czech Republic

Meetings Update



2. Joint Meetings with other ISO TC/204 WG’s
Joint meeting with ISO/TC204 WG16 (CALM) – Dec 9, 2009, Hohenstein‐
Ödenwaldstetten, Germany

Joint meeting  with ISO/TC204 WG14 (Vehicle/Roadway Warning and 
Control Systems) → Applications – April 21, 2010, New Orleans, Louisiana, 
USA

Joint meeting with ISO/TC204 WG3 (ITS Database Technology) → LDM –
April 21, 2010, New Orleans, Louisiana, USA

Joint meeting with WG9 (Integrated Transport Information, Management 
and Control) → Infrastructure based applications – Nov 3, 2010, Jeju
Island, Korea

Meetings Update



3. Joint Meetings with ETSI TC ITS
May 25‐27, 2010 – Berlin, Germany Information exchange on ongoing 
activities in ETSI TC ITS and CEN/ISO (Facilities, Architecture, Data Privacy, 
Security, CALM, LDM, Applications)

Feb 9‐11, 2011 – Torino, Italy

Meetings Update



EU‐U.S. Joint Declaration of Intent on Research Cooperation in Cooperative Systems

Washington, D.C., Nov 13, 2009

Section 10: “Globally harmonised standards are essentials”
Resolution 766 ISO/TC204 New Orleans Plenary, Spring 2010:

ISO TC204 resolves to endorse Section 10 of EU‐U.S. Joint Declaration of Intent on Research 
Cooperation in Cooperative Systems

Resolution 767 ISO/TC204 New Orleans Plenary, Spring 2010:

ISO TC204 instructs its WG18 to assume as its main role the leadership of the global 
coordination/harmonization of Cooperative Systems standardisation in accordance with the previous 
resolution

Resolution 768 ISO/TC204 New Orleans Plenary, Spring 2010:

ISO TC204 instructs its Secretariat to approach CEN/IEEE/ETSI/SAE requesting access to working 
documents concerning their Work Items for Cooperative Systems by ISO TC204 technical experts

Resolution 769 ISO/TC204 New Orleans Plenary, Spring 2010:

ISO TC204 instructs its Secretariat to approach CEN/IEEE/ETSI/SAE requesting joint participation in all 
development processes of Cooperative Systems Work Items

CEN and ISO will strongly support the Harmonization 
Activities of WG16/WG18
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EU‐U.S. Task Force: Selected Applications

Application / Application Group

The EU‐US Task Force, based on the EU‐US joint declaration of Intent on 
research cooperation in CS, has selected two cooperative safety 
applications in the V2V area for first deployment.

It is also the intent to define a cooperative sustainability (environmental) 
application (mainly based on V2I) for first deployment.

The EU‐US Task Force will also define the system and the concept of 
operation for these applications.



EU‐U.S. Task Force: Selected Applications

Forward Collision Avoidance (FCA)

Forward Collision Avoidance (FCA) systems are intended to assist 
the driver in avoiding or mitigating the impact of rear‐end collisions 
(i.e., a vehicle striking the rear portion of a vehicle traveling in the 
same direction directly in front of it). FCA uses Dedicated Short 
Range Communications (DSRC) and a positioning system to identify 
stopped or slower moving vehicles in the host vehicle’s path. The 
system uses this information to issue a warning to the driver of the 
host vehicle or automatically decelerate the vehicle if the driver 
does not respond in time or with sufficient braking authority.



EU‐U.S. Task Force: Selected Applications

Red Light (and Stop Sign) Violation Warning (RLV)

The Red Light (and Stop Sign) Violation (RLV) Warning application is 
a cooperative stop sign and traffic signal violation warning system 
for vehicles. The system is intended to help drivers avoid 
intersection crashes attributable to stop sign and traffic signal 
violations. To accomplish this, the system must warn drivers when 
the vehicle they are driving is about to enter an intersection after 
violating a stop sign, traffic signal, or red light. An intersection 
violation warning system should be designed so that false alarms 
and unintended consequences are minimized.
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Thank You!

Michael Howarth

mhowarth@intelligentdevicesinc.com
Tel: (770) 831‐3370

www.intelligentdevicesinc.com
www.intelligent‐networks.biz
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